[bookmark: _Toc454875407]项目技术、商务及其他要求
[bookmark: _Toc454875408][bookmark: _Toc321334066]采购内容
	序号
	设备名称
	单位
	数量

	1
	多关节机械臂系统采购项目
	套
	1


[bookmark: _Toc454875409]技术参数及要求
	序号
	名称
	详细技术指标及功能需求

	1
	多关节机械臂系统
	一、多关节机械臂技术指标及规格：
1. 自重：≤18Kg；
2. 负载重量：≥5Kg；
3. 工作范围：0 ~ 850mm；
4. 关节旋转角度：±360º；
5. 关节角速度：0º ~ 180º/s；
6. 重复精度 ≤ ±0.1mm；
7. 旋转关节具有6自由度；
8. 具有图形用户界面，可安装的12英寸触摸屏；
9. 具备220V交流或者48V直流供电能力；
10. 提供铝型材机器人安装底座；
11. 科研版机器人操作系统(ROS) movit 应用开发套件1套
二、电动夹持器技术指标：
1. 夹持范围：0 ~ 85mm
2. 负载重量：≤5Kg
3. 夹持力范围：60 ~ 200N
4. 夹持速度： 20 ~150mm/s
5. 重复精度 ≤0.05mm
6. 夹持器自重：≤860克
7. 支持夹持器安装法兰、夹面等。


[bookmark: _Toc454875410]商务要求
[bookmark: _Toc394403712][bookmark: _Toc430269225][bookmark: _Toc417649535][bookmark: _Toc408305487][bookmark: _Toc430269234][bookmark: _Toc419104408][bookmark: _Toc419104568]交货时间及地点
时间：合同签订后40天内交货并完成安装调试和验收。
地点：四川省成都市西南交通大学犀浦校区4号教学楼电气工程实验中心。
[bookmark: _Toc430269227]质量保证期限
免费质量保证期为自合同所列的货物安装调试验收合格签字确认之日起计算保修期不低于1年。
现场培训
[bookmark: _Toc430269230]成交供应商应派专业技术人员到采购人指定的地点对采购人的教师或技术人员进行培训，直至采购人的教师或技术人员能熟练独立工作，同时能完成一般常见故障的维修工作为止，时长不少于1个工作日，一切费用由成交供应商承担。
[bookmark: _Toc430269229][bookmark: _Toc430269232]验收标准
1、 货物到达现场后，供应商应在采购人在场情况下当面开包，共同清点、检查外观，作出验货记录，双方签字确认后开始安装调试。
2、 成交供应商应保证货物到达采购人所在地完好无损，如有缺漏、损坏，由供应商负责调换、补齐或赔偿。
3、 成交供应商应提供完备的技术资料、装箱单、授权文件和生产厂商提供的原厂正品出货证明材料（非装箱清单组成材料）等，并派遣专业技术人员进行现场部署调试。验收合格条件如下：
(1) 产品技术参数与采购合同一致，性能指标达到规定的标准；
(2) 产品技术资料、装箱单、授权文件等资料齐全；
(3) 在产品（系统）试运行期间所出现的问题得到解决，并运行正常；
(4) 在规定时间内完成交货并验收，并经采购人确认。
4、 产品在部署调试并试运行符合要求后，才作为最终验收。
5、 采购人对供应商交付的产品（包括质量、技术参数等）进行确认，并出具书面验收意见。
付款方式
[bookmark: _Toc430269233]1. 分期付款，第一期，合同签署后支付合同总额的40%；第二期，货到验收合格，在成交人支付采购人5%的质保金后十个工作日内，采购人支付合同总额的60%；第三期，正常运行一年后退还质保金；
2.成交人需提供增值税专用发票。
最高限价
★本项目最高限价为人民币28万元，供应商报价高于最高限价的则其响应文件将按无效响应文件处理。
[bookmark: _Toc454875411]其他要求
1、 供应商应保证在本项目使用的任何产品和服务（包括部分使用）时，不会产生因第三方提出侵犯其专利权、商标权或其它知识产权而引起的法律和经济纠纷，如因专利权、商标权或其它知识产权而引起法律和经济纠纷，由供应商承担所有相关责任。
2、 采购人享有本项目实施过程中产生的知识成果及知识产权。
3、 供应商如欲在项目实施过程中采用自有知识成果，需在响应文件中声明，并提供相关知识产权证明文件。使用该知识成果后，供应商需提供开发接口和开发手册等技术文档，并承诺提供无限期技术支持，采购人享有永久使用权。
4、 如采用供应商所不拥有的知识产权的产品，则在报价中必须包括合法获取该知识产权的相关费用。

