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	序号
	设备名称
	单位
	数量

	1
	中速磁浮列车间隙传感器
	套
	13
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	[bookmark: _Toc144974826][bookmark: _Toc152042546][bookmark: _Toc152045767][bookmark: _Toc179632785]序号
	名称
	详细技术指标及功能需求
	单位
	数量
	备注

	1
	中速磁浮列车间隙传感器
	1、 输入电压：+24V，最大消耗电流≤500mA；输出信号：基于RS485的串行通讯差分信号；
2、 间隙测量技术指标：测量范围：4mm～24mm（传感器测量面与被侧面之间间隙）；频率响应：0～5000Hz；检测精度：0.2mm；分辨力：0.05mm；检测路数：3路独立；
3、检测指标：
3.1悬浮传感器出现故障时，所属通道信号输出为0；
3.2检测间隙为4mm～16mm时，传感器输出与标准相比，偏差不超过0.1mm；
3.3受射频辐射的影响，悬浮传感器探头输出偏差不超过0.2mm；
3.4在F轨环境下，探头偏离中心线30mm时，检测间隙在4mm～12mm之间，偏差不超0.5mm，且不能产生负向变化；
3.5加速度测量技术指标：测量范围：－5g～+5g；频率响应：0～400Hz；检测路数：2路独立；
3.6两路加速度信号零点偏差不超出±25mg，在传感器垂直和倒置时，加速度测量值误差不超出±50mg，在振动频率45Hz振动幅度±4g条件下加速度测量幅值误差不超出±100mg，与标准传感器比较相位误差不超出±50us。
3.7悬浮传感器主要部件材料及其性能：材料型号：ZL117；密度2.7103kg/m3；弹性模量；泊松比0.3；屈服强度200MPa
3.8传感器尺寸：243mm×163mm×236.6mm，接口尺寸根据标书进行设计。
3.9传感器重量：≤3 kg。
	套
	13
	


3、质保要求
质保一年。
